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M.18.00.00 DYLATACJE
M.18.01.03 ZABEZPIECZENIE SZCZELIN DYLATACYJNYCH TASMA PCV

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonaniem i montazem dylatacji z tasmy PCV dla zadania: ,Przebudowa uktadu komunikacyjnego wraz z
wykonaniem nowych miejsc parkingowych w rejonie ulicy Malinowe Gorki przy zbiorniku Pogoria Il — przejscie
podziemne pod torami linii 183”.
1.2  Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w pkt.1.1.

1.3  Zakres Robot objetych ST
Roboty, ktoérych dotyczy Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu montaz dylataciji
z elastycznej tasmy PCV w szczelinach dylatacyjnych $cian bocznych - skrzydet ukosnych.

1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami oraz z okresleniami
podanymi w ST DM.00.00.00.

1.4.1. Przerwy dylatacyjne
- przerwy w konstrukcji ptyty pomostu przeznaczone na zamontowanie przekrycia dylatacyjnego.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace Robét

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych Robét oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacjg
Projektowg, ST oraz poleceniami Inzyniera. Ogoélne wymagania dotyczgce Robdét podano w ST
DM.00.00.00.”"Wymagania Ogoélne”

2. MATERIALY

Jest to przykrycie dylatacyjne wykonane z elastycznej tasmy dylatacyjnej zamykajgcej (od strony zewnetrznej) oraz
wktadki uszczelniajacej rozpreznej (od strony wewnetrznej), wykonanej na bazie PCV, utozone w szczelinach
dylatacyjnych. Wypetnienie szczeliny nalezy wykonaé¢ z masy trwale plastyczne;j.

Cechy jakim powinna odpowiadac¢ dylatacja:
—zapewnia¢ wymagang swobode przemieszczen,
—by¢ stabilna,

—poddawac sie sitom poziomym i pionowym,
—zapewniac szczelnosc.

Dylatacja powinna posiada¢ aktualng aprobate techniczng IBDiM lub inne swiadectwo dopuszczajgce do stosowania
w budownictwie mostowym.

Przykrycie szczelin dylatacyjnych ptyty wienczacej nalezy wykonac¢ stosujgc materialy zgodne z katalogiem
~Przepusty drogowe z elementéw prefabrykowanych” Transprojekt Warszawa 2007 r.

3.  SPRZET

Roboty mogg byé wykonywane recznie lub mechanicznie. Roboty mozna wykonywac przy uzyciu dowolnego sprzetu
zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Urzgdzenia dylatacyjne zostang przetransportowane na plac budowy przez producenta lub przez Wykonawce robét
zwigzanych z montazem. Urzadzenia dylatacyjne mogg by¢ przewozone dowolnym srodkiem transportu, jednak w
sposob zabezpieczajgcy przed uszkodzeniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne warunki wykonywania roboét

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Organizacji i Harmonogram Robét uwzgledniajgce
wszystkie warunki w jakich bedzie wykonywana instalacja urzgdzen dylatacyjnych.
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5.2  Dylatacje powinny by¢ wykonane zgodnie z:
—-rozwigzaniami materiatowymi, konstrukcyjnymi i technologicznymi opracowanymi przez producentéw

—wymaganiami dotyczacymi szczeliny dylatacyjnej, minimalnych i maksymalnych oraz montazowych rozwar¢ i
geometrii uktadu podanymi w projekcie technicznym obiektu.

5.3  Montaz urzadzen dylatacyjnych

Roboty zwigzane z montazem zostang wykonane przez uprawnionego Wykonawce wg instrukcji producenta i
obejmuja:

—utozenie urzadzenia dylatacyjnego

—zamocowanie dylatacji w konstrukcji.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Wymagania, jakie powinna spetnia¢ konstrukcja szczelna przykrycia dylatacyjnego
—gwarantowac swobode wszelkich przesunie¢, wynikajacych z uktadu statycznego i konstrukcyjnego obiektu,

—-posiada¢ wytrzymato$¢ zapewniajgcg niezmienne warunki eksploatacyjne w ciggu czasu okreslonego przez
Dokumentacje Projektowa,

-by¢ szczelna dla wody,
-by¢ tatwa w montazu i w naprawie,

-by¢ odporna na dziatanie stonca, produktéw naftowych, soli i innych czynnikéw chemicznych wystepujacych na
drogach.

6.2  Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w ST DM.00.00.00 “Wymagania og6ine”. Kontrola Robét
prowadzonych przy zabezpieczeniu przerw dylatacyjnych powinna przebiega¢ w sposob ciggty.

6.3  Kontrola instalacji urzadzen dylatacyjnych
Kontrola obejmuje:

- wykonanie przerw dylatacyjnych w konstrukcji. Nalezy sprawdzi¢ szerokos$c¢ przerwy,
- wykonanie ustawienia urzadzenia dylatacyjnego.

Montaz urzgdzenia dylatacyjnego na innym obiekcie, niz ten dla ktérego zostato zaprojektowane oraz jego przerdbki,
bez pisemnego uzgodnienia z producentem sg niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest metr (m) dtugosci wykonanej i odebranej dylatac;ji.

llos¢ rob6t wg przedmiaru robot.

8.  ODBIOR ROBOT
Wykonawca powinien udzieli¢ piecioletniej gwarancji na dylatacje.
Dylatacja powinna by¢ szczelna - sprawdzenie poprzez przeprowadzenie préby wodne;j.
Odbidr robdt zanikajgcych obejmuje sprawdzenie:
—-sposobu przygotowania strefy zakotwienia urzadzenia dylatacyjnego

—przygotowania materiatow taczgcych urzadzenie dylatacyjne z elementami konstrukcji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa za 1 metr (m) wykonanej dylatacji wedtug dokonanego obmiaru i odbioru.
Cena jednostkowa jest ceng usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:

—dostarczenie wszystkich czynnikdéw produkcji,

—przygotowanie i wykonanie dylatacji,

—wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, badan, préb i sprawdzen,

—-oznakowanie miejsca Robét i jego utrzymanie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcje montazu dylatacji - wydane przez producenta.
Katalog ,Przepusty drogowe z elementéw prefabrykowanych” Transprojekt Warszawa 2007 r.
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