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1 Czesé ogdlna
1.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania ogoélne dotyczgce
wykonania iodbioru rob6t budowlanych, realizowanego w ramach Projektu:
Kompleksowe przygotowanie terendw inwestycyjnych na potrzeby dziatalnosci
gospodarczej w Dabrowie Gorniczej.

1.2 Zakres zastosowania ST

Specyfikacje Techniczng jako czes¢ Specyfikacji Istotnych Warunkow Zamowienia (SIWZ),
nalezy odczytywac i rozumie¢ w odniesieniu do zlecenia wykonania Rob6t, wymienionych w
punkcie 1.1.

1.3  Zakres Robét obj etych ST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci przy wykonywaniu i
odbiorze wzmocnienia gruntu w technologii dynamicznego zageszczania DC.

1.4  Nazwy i kody Robét obj etych przedmiotem zamdwienia

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i Roboty
ziemne

1.5 Ogolne wymagania dotycz gce Robot

Ogdlne wymagania dotyczagce Robét podano w ST-00.00 ,0Ogdlne wymagania
wykonania i odbioru Robot”.

Wykonawca Roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacjg Techniczng i poleceniami Inzyniera.

Informacje o terenie budowy zawierajgce wszystkie niezbedne dane istotne z punktu
widzenia organizacji Robét budowlanych, zabezpieczenia intereséw o0s6b trzecich,
ochrony srodowiska, warunkéw bezpieczehAstwa pracy, zaplecza dla potrzeb
Wykonawcy, warunkow dotyczgcych organizacji ruchu, ogrodzenia, zabezpieczenia
chodnikéw i jezdni; zostaty umieszczone w ST-00.00 ,Ogdélne wymagania wykonania i
odbioru Robot”.

Wykonanie odwozu nadmiaru gruntu musi by¢é poprzedzone przez wskazanie przez
Inwestora lub Wykonawce miejsca statego skltadowania ziemi, miejsce to powinno by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.
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151 Wymagania dokumentacyjne

Roboty zwigzane z wykonaniem zageszczania dynamicznego DC powinny by¢
realizowane na podstawie Dokumentacji Projektowej zaakceptowanej przez Inzyniera
zawierajgcey:

* rzedng poziomu roboczego na obszarze robét zgodnie z dokumentacjg projektowa
w czesci konstrukceyjnej,

» plan rozmieszczenia punktéw zageszczania zgodnie z dokumentacjg opracowang
przez Wykonawce,

 glebokosc¢ stref zageszczania i zalegania gruntdw nosnych zgodnie z dokumentacjg
projektowg w czesci konstrukcyjnej,

* obliczenia statyczne dla przyjetego sposobu posadowienia zgodnie z dokumentacjg
projektowg w czesci konstrukcyjnej,

» technologie wykonywania zageszczania dynamicznego opracowang przez
Wykonawce.

2 Materiaty

Do wykonania zageszczania dynamicznego nalezy stosowac¢ kruszywo haturalne,
niespoiste, mineralne, bez domieszki popiotu o nastepujgcych wtasciwosciach:

1) Wskaznik réznoziarnistosci U=dso/d10: uz3

2) Zawartosc frakcji pylastych (d<0,05 mm): <5%

3) Miarodajna srednica ziaren (dso): dso = 0,35 mm

4) Wspotczynnik filtracji w temperaturze 10° C: k10 = 5x10° m/s.

Materiat musi posiadaé¢ niezbedne badania potwierdzajace przydatnosé¢ do wbudowania.
3 Sprzet

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST-00.00 ,0gdlne wymagania
wykonania i odbioru Robot”.

Sprzet budowlany powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wymaganiom
zawartym w Systemie Zapewnienia Jakosci zaakceptowanym przez Inzyniera.

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych Robét, zarbwno w miejscu tych Robot,
jak i tez przy wykonywaniu czynnosci pomochniczych oraz w czasie transportu, zatadunku
i wytadunku materiatdw, sprzetu itp. Sprzet uzywany przez Wykonawce powinien
uzyskac akceptacje Inzyniera.

Wykonawca odpowiedzialny jest za szczegOtowy dobdr sprzetu zapewniajgcy
prawidiowe wykonanie robdt okreslonych w Dokumentacji Technicznej i Specyfikaciji
Technicznej oraz zgodnie z zatozong technologia. Specjalistyczny sprzet do
dynamicznego zageszczania DC powinien zapewni¢ wykonanie robo6t odpowiednio do
warunkow gruntowych i wymagan okreslonych w specyfikacji oraz w projekcie.
Wykonawca robét powinien dysponowa¢ odpowiednim parkiem maszynowym (czesci,
zapasowe maszyny) dla zapewnienia ciggtosci robot w przypadku awarii sprzetu.

Transport nadmiaru mas ziemnych mozna wykonywa¢ przy uzyciu sprzetu
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ten powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Ponadto zgodnie z wydanym Pozwoleniem wodno - prawnym, w rejonie skrzyzowanh
kanalizacji lub sieci wodociggowej z ciekami a takze w rejonie zblizen kanalizacji lub
sieci wodociggowe]j do wszelkich ciekbw wodnych, nie dopuszcza sie stosowania
maszyn i urzgdzen do realizacji obiektow w korytach ciekéw jak i obok, takich ktore
moglyby doprowadzi¢ do zanieczyszczenia wdod substancjami ropopochodnymi lub
innymi szkodliwymi dla srodowiska.

3.1  Maszyna do wykonywania dynamicznego zag e€szczania

Dynamiczne zageszczanie DC nalezy wykona¢ za pomocg dzwigu kratowego na
podwoziu ggsienicowym 0 noshosci pozwalajgcej na podnoszenie ubijaka o masie od
8,0 — 20,0 T na wysokos¢ do 20 m, okreslonej w DT, Dzwig musi by¢ wyposazony w tzw.
wolnospad, czyli mozliwos¢ swobodnego zrzutu ubijaka z danej wysokosci. Do
wykonania robo6t niezbedna tez bedzie ladowarka do dostarczania materiatu
zasypowego (wypetienie krateréw) z miejsca sktadowania do miejsca wbudowania o
pojemnosci tyzki pow. 2,5 m® oraz spycharka do niwelacji platformy roboczej po
wykonaniu kolejnych faz zageszczania.

4 Transport

Ogdlne warunki transportu podano w ST-00.00 ,,0gélne wymagania wykonania i odbioru
Robot”.

Na okres budowy Wykonawca winien opracowac projekt organizacji ruchu kotowego we
wiasnym zakresie i uzgodni¢ go z odpowiednimi organami.

Wykonawca ma obowigzek zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow
bezpieczenstwa, zaréwno w obrebie pasa Robét, jak i poza nimi. Srodki transportowe,
poruszajgce sie po drogach powinny spetnia¢ odpowiednie wymagania w zakresie
parametréw charakteryzujgcych pojazdy, w szczegélnosci w odniesieniu do gabarytow i
obcigzenia na o0s. Jakiekolwiek skutki finansowe oraz prawne, wynikajgce z
niedotrzymania wymienionych powyzej warunkéw obcigzajg Wykonawce.

Transport, roztadunek i montaz maszyn powinien odbywaé sie z zachowaniem
wszystkich wymogéw odnosnie przewozu maszyn budowlanych i zasad BHP.
Zatadunek, transport i roztadunek materiatbw do wykonania dynamicznego
zageszczania powinien odbywac sie z zachowaniem odpowiednich przepiséw BHP oraz
zasad bezpieczehstwa ruchu drogowego. Na terenie budowy powinny zostaé
wyznaczone tymczasowe miejsca sktadowania kruszywa. Ich odlegtos¢ od najdalszego
miejsca wbudowania nie powinna przekracza¢ 100 m.
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5 Wykonanie Robét
5.1  Ogodlne warunki wykonania Robot

Ogolne warunki wykonania Robét podano w ST-00.00 ,Ogdlne wymagania wykonania i
odbioru Rob6t”.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji program Robot, projekt organizacii
i harmonogram Rob6t uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane
Roboty zwigzane z wzmacnianiem podioza gruntowego. Program Robot powinien byc¢
sporzadzony przez Wykonawce zgodnie z odpowiednimi normami i zawiera¢ wszystkie
niezbedne elementy Robét zwigzane z wykonaniem zakresu Rob6t zawartych w
niniejszej Specyfikacji Techniczne;j.

5.2  Opis wykonania Robot

5.2.1 Przygotowanie terenu robot.

Przed przystgpieniem do zageszczania dynamicznego nalezy przygotowaé roéwna,
stabilng oraz wolng od przeszkod platforme roboczg. Platforma powinna znajdowac sie
co najmniej 1,5 m powyzej poziomu wody gruntowej. Stan platformy roboczej musi
pozwala¢ na bezpieczng prace sprzetu oraz dowo6z kruszywa w poblize maszyny w
kazdych warunkach pogodowych.

5.2.2 Wykonanie wzmocnienia metod g dynamicznego zag eszczania DC.

Technologia zageszczania dynamicznego DC polega na spuszczaniu (zrzucaniu) ubijaka
o okreslonej masie i powierzchni podstawy na przygotowang platforme robocza.
Efektywnos¢ zageszczenia oraz strefa oddzialywania zalezy od parametrow
technicznych uzytego sprzetu, rodzaju gruntu i przyjetego rozstawu punktéw
zageszczania. W punktach zageszczania tworzg sie leje na skutek osiadania gruntu,
ktére wypetnia sie materialem dowiezionym z zewnatrz lub z wykorzystaniem materiatu
platformy roboczej na zasadzie niwelacji poziomu roboczego. W strefie uderzenia
ubijaka, nastepuje przemieszczenie i gestsze upakowanie ziaren gruntu prowadzgce do
wzrostu jego zageszczenia.

5.2.3 Poletko prébne

Przed przystgpieniem do zageszczania dynamicznego Wykonawca musi wykonaé
poletko prébne w miejscu wskazanym i zaakceptowanym przez Inzyniera. Wymiary
poletka probnego powinny wynosi¢ nie mniej niz 20m x 20m i powinno ono by¢
Zlokalizowane w reprezentatywnych warunkach geotechnicznych. Wykonanie poletka
prébnego ma na celu:

» wykazanie, ze zastosowany sprzet jest wiasciwy pod wzgledem technicznym i
technologicznym,

* potwierdzenie uzyskania zatozonej gtebokosci zageszczania,

* potwierdzenie zaktadanej wydajnosci robot,

* potwierdzenie przyjetej siatki punktdw wzmocnienia,

 wstepnego okreslenia rzeczywistego zuzycia kruszywa.

Na kazdym z poletek probnych nalezy wykonaé jeden z punktow jako probny w celu
okreslenia wartosci wpedu ubijaka po kazdym uderzeniu, iloSci uderzen oraz ilosci
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wprowadzanego materiatu tzw. shape test. Podczas wykonywania punktu prébnego
nalezy prowadzi¢ monitoring geodezyjny powstajgcego krateru jak i unoszenia terenu
wokét punktu zageszczania. Na podstawie powyzszych pomiarow nalezy okreslic ilos¢
uderzen potrzebng do wykonania zageszczenia odpowiadajgcego wymogom DT. Po
wykonaniu poletka prébnego nalezy wykona¢ co najmniej 4 kontrolne sondowania
dynamiczne DPM, DPH lub DPSH Ilub statyczne CPTU wzmocnionego podioza w
punktach zageszczania oraz pomiedzy punktami. Na kazdym poletku prébnym nalezy
wykona¢ jedno prébne obcigzenie gruntu rodzimego po wykonaniu zageszczania
dynamicznego i powierzchniowym zageszczeniu walcami wibracyjnymi. Obcigzenie
nalezy wykonac¢ ptytg kotowg o srednicy 1,8 m przy sile docisku 60 ton (dopuszczalne
jest zwiekszenie wymiardw i ksztattu ptyty przy jednoczesnym zwiekszeniu sity docisku).
Na kazdym z poletek prébnych nalezy wykona¢ po jednym badaniu materiatu platformy
roboczej oraz materiatu zasypowego.

5.2.4 Zageszczenie powierzchni roboczej po wykonaniu dynamicz nego
zageszczania.

Po wykonaniu zageszczania dynamicznego lokalnie powierzchniowa warstwa gruntu,

platformy roboczej o migzszosci okoto 1,0 m pozostaje nie dogeszczona. Konieczne jest

wykonanie klasycznego zageszczania za pomocg ciezkich walcow wibracyjnych.

6 Kontrola jako $ci Robot

Ogolne zasady kontroli jakosci Robot podano w ST-00.00 ,Ogdélne wymagania
wykonania i odbioru Robot”.

Sprawdzenie zgodnosci z Dokumentacjg Projektowg polega na poréwnaniu
wykonywanych bgdz wykonanych Rob6t z Dokumentacjg Projektowg oraz na
stwierdzeniu wzajemnej zgodnosci na podstawie ogledzin i pomiarow.

6.1  Kontrola przed przyst agpieniu do robot

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych Robét.
W szczegoblnosci kontrola powinna obejmowac:

 sprawdzenie stanu przygotowania platformy roboczej,

* sprawdzenie rzednych oraz powierzchni platformy roboczej,

* sprawdzenie materiatu platformy roboczej oraz materiatu zasypowego,

» wykonanie poletka prébnego oraz badan wedtug wytycznych.

6.2 Kontrola w czasie rob6t

- obserwacja i kontrola parametréw roboczych w trakcie zageszczania dynamicznego,
« kontrolne badania materiatu zasypowego,
* sprawdzenie oddziatywania na sgsiadujgce obiekty budowlane, jesli jest to wymagane.

6.3 Badania odbiorowe.

» sprawdzenie sktadu i wtasciwosci materialu zasypowego, zgodnie z Dokumentacjg
Projektows,

» wykonanie zestawien zbiorczych wykonanych punktéw DC,

e operat z wytyczenia punktow bazowych DC (dotyczy tylko punktow wytyczonych
geodezyjnie),
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» sprawdzenie wskaznika zageszczenia za pomocg sondowania dynamicznego lub
statycznego, zgodnie z Dokumentacjg Projektowg (wskaznik zageszczenia 1s=0,95).
* badania specjalne, jesli sg wymagane w Dokumentacji Projektowej.

6.4  Opis bada A.
6.4.1 Sprawdzenie przygotowania terenu i platformy roboczej.

Sprawdzenie przygotowania terenu, stanu oraz rzednej i powierzchni platformy roboczej
na podstawie pomiaréw geodezyjnych.

6.4.2 Sprawdzenie jako $ci materiatu.

Na poletkach prébnych nalezy wykona¢ jedno badanie materiatu zasypowego i materiatu
platformy roboczej. W trakcie robot nalezy przeprowadzaé kontrolne badania materiatu
zasypowego na biezgco pod wzgledem zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w
Dokumentacji Projektowe] i Specyfikacji Technicznej w ilosci jedno badanie na kazde
500 ton wbudowanego materiatu.

6.4.3 Kontrola parametrow roboczych

W czasie wykonywania zageszczania dynamicznego nalezy obserwowac i porownywac
z wymogami Dokumentacji Projektowej nastepujgce parametry: wartosci wpedu ubijaka,
ilos¢ uderzen, objetos¢ wbudowanego materiatu (szacunkowo, na podstawie liczby i
objetosci tyzki tadowarki), podnoszenie lub obnizanie sie platformy roboczej.

6.4.4 Sprawdzenie oddzialywania na s 3siednie obiekty budowlane.

Wykonywaniu wzmochienia gruntu za pomocg zageszczania dynamicznego towarzyszg
oddziatlywania na okoliczne obiekty. Zasieg rozprzestrzeniania sie drgah w podiozu
zalezy zarowno od specyfiki zrodta jak i od whlasciwosci oraz budowy podioza
gruntowego. Efekt oddziatywania na obiekty sgsiednie zalezy ponadto silnie od stanu
technicznego i rodzaju obiektu. Strefy wptywu podczas wykonania zageszczania DC z
okresleniem zmiennej energii pojedynczego zrzutu w funkcji odlegtosci od sgsiadujgcych
obiektow nalezy okresli¢ na podstawie dodatkowych badanh i ekspertyzy w oparciu o
wymagania normy PN-85/B-02170. "Ocena szkodliwosci drgan przekazywanych przez
podtoze na budynki". W strefach o zwiekszonym zagrozeniu nalezy zredukowac energie
ubijania oraz w razie potrzeby wykonac¢ waskoprzestrzenne wykopy przed wrazliwymi
obiektami redukujagce emisje drgan.

W normalnych przypadkach wykonywanie zageszczania dynamicznego w odlegtosci
wiekszej niz 100 m nie powoduje negatywnych skutkéw dla sagsiedniego obiektu
budowlanego.

6.4.5 Badania odbiorowe wzmocnionego podto  za.

Badania kontrolne podioza wzmocnionego za pomocg zageszczania dynamicznego
nalezy przeprowadzi¢ w zakresie zgodnym z wymaganiami podanymi w Dokumentacji
Projektowej. W typowych przypadkach kontrolne badania odbiorcze powinny
obejmowac:

» badanie skfadu granulometrycznego i wiasciwosci materialu zasypowego — jedno
badanie na 500T,

e operat z wytyczenia punktow bazowych DC (dotyczy tylko punktow wytyczonych
geodezyjnie),

» kontrolne badania stopnia zageszczenia za pomocg sondowania dynamicznego lub
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statycznego, zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Zaleca sie wykonanie: - min. 2
sondowan dynamicznych na poczgtkowe 400 m2 wzmacnianego podtoza, - wykonanie 1
sondowania dla kazdych nastepnych 400 m2 wzmochionego podioza. Sondowania
kontrolne nalezy wykona¢ pomiedzy punktami zageszczania w miejscach wskazanych
przez Inspektora Nadzoru. Sredni stopien zageszczania w profilu sondowania powinien
spetnia¢ wymagania projektowe, okreslone w Dokumentacji Projektowej.

» Badania specjalne, jak np. prébne obcigzenia ptytg lub nasypem obcigzajgcym, nalezy
przeprowadzi¢ zgodnie z wymogami okreslonymi w Dokumentacji projektowej i
Specyfikacji Technicznej.

7 Obmiar Robo6t

Ogolne zasady odbioru Robét podano w ST-00.00 ,Ogdlne wymagania wykonania i
odbioru Robét”.

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
Robdét w odniesieniu do ich jakosci i kompletnosci oraz zgodnosci z dokumentami
kontraktowymi, wtym zgodnosci z warunkami niniejszej ST oraz kazdymi innymi
zgodnymi z umowa.

Gotowosc¢ do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy przedktadajgc
Inzynierowi do oceny i zatwierdzenia dokumentacje powykonawczg Robot.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania Robot zgodnie z postanowieniami Kontraktu oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Roboty ziemne uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa,
specyfikacjg techniczng i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania
daly pozytywne wyniki lub jezeli Inzynier uznal wade za nie majgcg zasadniczego
wplywu na dalsze Roboty oraz na cechy eksploatacyjne sieci kanalizacyjnej lub sieci
wodociggowej i ustalit zakres i wielkoS¢ potrgcen za obnizong jakos¢.

Za podstawe obmiaru przyjmuje sie sumaryczng liczbe metréw szesciennych (m3)
zageszczonego podioza, wykazang w odpowiednim zestawieniu zbiorczym. Kubature
wzmocnionego podfoza nalezy liczy¢ od aktualnego poziomu platformy roboczej do
glebokosci okreslonej w Dokumentacji Projektowe;j.

8 Odbior robot

Wzmocnienie podioza za pomocg zageszczania dynamicznego nalezy uzna¢ za
wykonane zgodnie z wymaganiami projektu, norm, niniejszej specyfikacji i kontraktu,
jezeli wszystkie przewidziane badania kontrolne daly wynik pozytywny oraz jezeli zostaty
dotrzymane warunki postanowien ogoélnych. Do odbioru koncowego robét Wykonawca
musi przedstawic:

» Dokumentacje Powykonawczg z naniesionymi zmianami i uzupetnieniami dokonanymi
w trakcie wykonania robét,

* Szkice geodezyjnego wytyczenia punktéw bazowych,

e Zbiorcze zestawienie wszystkich wykonanych punktow zageszczania obejmujace:
numer punktu, date wykonania, rzedng platformy roboczej, ciezar ubijaka, ilos¢ uderzen,
wysokosc¢ zrzutu, orientacyjng ilos¢ wbudowanego materiatu,

» Wyniki badan kruszywa zasypowego,
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» Wyniki kontrolnych sondowarn dynamicznych.

9 Podstawa ptatno $ci

Ogdlne wymagania dotyczace pfatnosci podano w ST-00.00 ,0Ogdlne wymagania
wykonania i odbioru Rob6t”.

9.1 Opis sposobu rozliczenia Robot

Ptatnos¢ oraz rozliczenie rob6t zwigzanych z wykonaniem zageszczania dynamicznego
dokonywana bedzie na podstawie rzeczywistego obmiaru wykonanych robét.

Cena skfadowa zwigzana z wykonaniem robét obejmuije:

- wykonanie poletka probnego wraz z kompletem badan zgodnie z Dokumentacjg
projektows i Specyfikacjg Techniczng,

- opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,

- transport sprzetu i organizacje placu budowy,

- wykonanie zageszczania dynamicznego, tgcznie z kosztem zakupu i dostawy
materiatow,

- badania kontrolne wzmocnionego podtoza, we wskazanym zakresie,

- inne wymagania zgodne z umowg i poleceniami Inzyniera.

9.2  Opis sposobu rozliczenia Robo6t tymczasowych i p rac
towarzysz gcych

Koszty Robét tymczasowych i prac towarzyszgcych ponosi Wykonawca, koszty te
powinny by¢ uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

W przypadku braku w Przedmiarze Rob6t indywidualnej pozycji obejmujgcej zakresem
Roboty tymczasowe i prace towarzyszgce (zgodnie z podstawg ptatnosci) koszty tych
Robdét winny by¢ roztozone proporcjonalnie we wszystkich pozycjach Przedmiaru Robot.
Uznaje sie wowczas, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan w zakresie
Robdét tymczasowych i prac towarzyszacych nie podlegajg odrebnej zaptacie i sg
uwzglednione w Cenie Kontraktowej.

10 Przepisy zwi gzane

Roboty bedg wykonywane w sposob bezpieczny, $cisle w zgodzie z Polskimi Normami
(PN) lub odpowiednimi normami Krajow UE w zakresie przyjetym przez polskie
ustawodawstwo.

10.1 Elementy dokumentaciji projektowe,;.

Podstawg do wykonania Robot sg nastepujgce elementy dokumentacji projektowe;j:
- Projekt budowlany i wykonawczy.
- Przedmiar Robot.
- Informacja dotyczgca bezpieczenstwa i ochrony zdrowia.

Projekt uzbrojenia terenu inwestycyjnego Kazdebie w zakresie budowy infrastruktury technicznej i drogowej: sieci
wodociggowej, sieci kanalizacji sanitarnej z ttocznig TL1, sieci kanalizacji deszczowej ze zbiornikiem retencyjnym
DN2200, separatorem lamelowym i osadnikiem wirowym, sieci elektroenergetyczneji oswietlenia ulicznego,
teletechnicznej kanalizacji kablowej, wewnetrznego uktadu drogowego wraz ze zjazdami

Numer projektu: 00597

INNOWACYINA UNIA EUROPEJSKA LN
EUROPEJSKI FUNDUSZ * *
E GOSPODARKA ROZWOJU REGIONALNEGO

* *
NARCDOWA STRATEGIA SPOINOSC *xk

259



Czes¢ ll. - Opis przedmiotu zaméwienia
Czesc A - Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
ST 01.13.00 — Wzmacnianie podtoza gruntowego

10.2 Normy

PN-B-06050: 1999 — Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdine.

PN-B-04452: 2002 — Geotechnika. Badania polowe.

PN-88/B-04481 — Grunty budowlane. Badania prébek gruntu.

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia symbole, podziat i opis gruntoéw

PN-B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli. Obliczenia s
tatyczne i projektowanie

PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego
PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Zwir i
mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych.
Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym. GDDP.
Opracowanie IBDiM. Warszawa 2002.

Uwaga!
Wszelkie Roboty ujete w Specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie
obowigzujgce ustawy, normy i przepisy.

Projekt uzbrojenia terenu inwestycyjnego Kazdebie w zakresie budowy infrastruktury technicznej i drogowej: sieci
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teletechnicznej kanalizacji kablowej, wewnetrznego uktadu drogowego wraz ze zjazdami
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